Construction Mécanique MECANIQUE APPLIQUEE L.P. AULNOYE
ANMATIQUE |
Mouvement Circulaire Uniformément Varié

1. Définition
L'accélération angulaire a est constante. Ce mouvement est noté M.C.U.V.

2. Accélération anqulaire (a) en rd/s ?

dw(t) _ . _ . d’e(t) . _ 4
a(t) = =w =w oul| a(t)= =06 =6
A un instant + donné: Sia >0 : le mvt est accéléré. Sia<0:le mvt est décéléré.

3. Accélération linéaire (@ y) d'un point [7 @ un solide en rotation en m/s ?

Composantes tangentielle et normale de l'accélération (Q y)

Soient:
* N un vecteur unitaire normal en M 4 la trajectoire Tuas/ro,
orienté vers l'intérieur de la courbure

« T unvecteur unitaire tangent en M & Tyas/ro, Orienté comme

la trajectoire.

Dans cette base (N, 1), l'accélération peut s'écrire:

avec

5M:anM.ﬁ+an. 1

a>0

aim = 0a.0OM =a.R
Vil

GnM=(J02.R= T = wVn

(m/s?) | a;m = accélération tangentielle du point M

(m/s?) | Q,m = accélération normale du point M (R: rayon de courbure)

2 as possibles :

accélération (a>0)

décélération (0<0)
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4. Eguations horaires de mouvement

Soient :

t; : instant initial

a=a; : 'accélération angulaire (rd/s?)

® : la vitesse angulaire initiale (rd/s)

8; : 'angle de rotation initial, a t=1; (rd)

8(t) : I'angle de rotation & l'instant 1 (rd)
(1) : la vitesse angulaire a l'instant t (rd/s)

Equations horaires Graphe de position

0, et w sont les conditions initiales du
mouvement.

Remargue :

c-f-v

Graphe de vitesse

t

Instant t

i ~Instant 1

Graphe de l'accélération

ot w(t) A apd
a =constante w(t)
Q(T) = a.(T'TI‘) + W (droite)
1 CT0) i a=0a;
B(1) = S au(1-1)" + .(1-1) + 6 6 (parabole) o Forzonale
Wi 7
L 0 >

« Sia>0,ilyaaccélération du mouvement.
e Sia<0,ilyadécélération du mouvement (ou freinage).

5. Cas particulier . Equations horaires du mouvement sans déplacement initial et sans vitesse
initiale

Instant t

Equations horaires

Graphe de position

4

Graphe de vitesse

Graphe de l'accélération

o(th wtyh apd
a =constante
w(t) = a.t
1 9 () w(t) Qi a=a;
9(1‘) = E o.t 2 (parabole) (droite) (droite horizontale
0 0 0 >



