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|. RAPPELS : MOUVEMENT DE ROTATION D'UN SOLIDE AUTO UR D'UN AXE

FIXE:  zof

7

Xo

Considérons une girouette d'anémometre (S) :
Les points A, B, M appartiennent au solide (S).
Le point | est la projection du point M sur I'axe (O,Z0)

Les points Ao et Bo sont liés au repere Ro fixe.

5(! existe deux points A et B distincts appartenant @ (S)........eeecereeoseesrreesseesseersos s

Un solide (S) est animé d'un mouvement de ROTATION AUTOUR D'UN AXE FIXE s/

IL.CARACTERISTIQUES DU MOUVEMENT :

Tout point M appartenant a (S) et non situé sur laxe de rotation (O,Zo) a pour
S(! TRAJECTOIRE un............... dans le repére Ro. Le centre (I) du cercle est la projection

au point M sur /axe de rotation.

25 Direction de 'axe de rotation de la girouette : ...............

&S Tracer sur la figure la trajectoire du point M E
appartenant a (S) dans le repere Ro que

I'on notera : T(M 0S/Ro)

(Girouette vue de dessus)
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FREQUENCE DE ROTATION :

-

La FREQUENCE DE ROTATION du solide (S) dans le repére Ro correspond :

Elle est notée : ... €ST @XPIIMER @ ..o

Exemple de notation : Pour le solide (1) la fréguence de rotation est notée ...

 Remarque :
La fréquence de rotation peut aussi étre exprimée en nombre de radians par seconde.

Onparlerade ..........ooooviiiiii ey notée .........,

EXPIIMEE BIN ...ttt

Onlanote ............. pour le solide (1).

-

1

RELATION ENTRE QU (rad/s) et N (tr/min)

w= ou -

IVVITESSE LINEAIRE D’'UN POINT M APPARTENANT A UN

SOLIDE EN

1

LE VECTEUR VITESSE LINEAIRE du point M e (S) par rapport a Ro est noté .

EF @ST @XPIIME @I ...t s s s s s s
o Point AQPPLICATION QU VECTEUL : ..ot s s s s s

LI Y14 o4 1 [« R
@ S IS i et et s 1o o2 e et o212 oA 12 e et 122112 oA et e et 2 e o212 e 1ot er oot e ree

LI N o1 1 LSS

&5

Tracer sur la figure le Vecteur vitesse du point

M appartenant §_(S) par rapport a Ro.
Avec 1’T\/M DS/R‘ =10 m/s (Echelle :1cm =5m/s)

Tv Os/ro)

(Girouette vue de dessus)



